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tnitdeckei Sie lhren Vorteil:

Technische

Broschiire fiir

- Aues was Sie uber ==
die Drehzahlregelung von
Motoren wissen sollten

Zu wertvoll, um geheim
zu bleiben:

Die Leistungsstarke

burstenloser Motoren

Bei kompakten Motoren mit Drehzahlregelung den- PI'BIS'L&IStlII'IgS'

ken Sie wahrscheinlich an einen Dreiphasenmotor verhaltnis
mit Frequenzumrichter oder einen Servomotor. Aber
wussten Sie schon, dass biirstenlose Motoren fiir die
Drehzahlregelung pradestiniert sind?
Diese Broschiire zeigt Ihnen die wahre Leistungs-
fahigkeit von biirstenlosen Motoren und die zu be-
achtenden Punkte bei der Auswahl eines kompakten
Motors mit Drehzahlregelung.

Entdecken
Sie lhren

INHALT

[o-C 2

Was ist die Alternative?
Entdecken Sie lhren Vorteil
Alles was Sie uber
Motordrehzahlregelung
wissen sollten

(Ausgabe fiir biirstenlose Motoren )

(o2

Was ist das fiir ein Motor? PEI'fEkte

Fiinfminuten- Drehzahl-

Anleitung fiir
biirstenlose Motoren regelung

Die Wahl des Motors macht den Unterschied
Fallstudie zur Ein-

wesentiohe  fllhrung von Motoren

e 1911 1 Drehzahlregelung Birstenlose Motoren

Die Drehzahl von birstenlosen Motoren |dsst sich durch einfaches Einstellen der
gewnschten Drehzahl am Treiber regulieren. Zudem bieten unsere blrstenlosen

Motoren ein gleichméBig hohes Drehmoment und halten die programmierte
Drehzahl mit Leichtigkeit aufrecht - alles zu sehr erschwinglichen Preisen. Unsere
Kostenlose Broschiire: Bitte bedienen Sie sich Motoren sind flr einen breiten Drehzahlbereich oder flr Forderbinder einsetzbar,
die eine stabile Drehzahl erfordern.




Der burstenlose Motor ist in der Welt der kompakten Motoren mit Drehzahlregelung noch wenig vertreten.
Selbst in Einsatzbereichen, in denen er seine Leistungsfahigkeit unter Beweis gestellt hat, liegt er bisher hinter
den zwei filhrenden Motortypen: dem umrichtergesteuerten Dreiphasenmotor und dem Servomotor. In dieser
Broschiire beleuchten wir die noch wenig bekannten Starken des birstenlosen Motors. Durch einen Vergleich

des Drehzahlbereichs von Frequenzumrichter- und Servomotoren zeigt sich das breite Einsatzfeld

Bei der Drehzahlregelung mit einem kleinen Motor wird

im Allgemeinen ein Dreiphasen-Induktionsmotor ver-

wendet, dessen Drehzahl (iber einen Frequenzumrichter

gesteuert wird. Fiir viele ist dies die nattirliche Wahl, da
damit eine beliebige Antriebsgeschwindigkeit eingestellt
werden kann, die sich nach Bedarf &ndern Iasst.
Tatséchlich wird (iblicherweise der Frequenz-
umrichtermotor verwendet. Aber erfiillt er auch die grund-
legenden Anforderungen oder st er hdufig auftretende

Probleme?

» Ist es benutzerfreundlich, die Drehzahl bei jeder ver-
anderten Anforderung (Gewicht oder Viskositat) zu
andern?

» Was passiert, wenn das Forderband beim Transport
von Produkten schnell, bei deren Priifung jedoch lang-
sam laufen soll?

» Bei der Geschwindigkeitssynchronisierung zweier For-
derbander muss die Geschwindigkeit korrigiert wer-
den — ist dies leicht zu bewerkstelligen?

von biirstenlosen Motoren.

lllustriert von Yoriyuki Suzuki

Manche wiirden fiir diese Félle einen Servomotor
vorschlagen. Werfen wir einmal einen Blick darauf. Falls
Drehzahl oder Drehmoment eines bestehenden Motors
unzureichend sind, ist die Aufriistung mit einem Servo-
motor sicherlich eine Option. Angesichts der relativ gerin-
gen Kosten des umrichtergesteuerten Dreiphasenmotors
filhrt die Aufristung mit einem Servomotor jedoch zu
einem Kostenanstieg. Der Servomotor stabilisiert die Ge-
schwindigkeit und I6st das Problem der Synchronisierung
mehrerer Forderbander, aber aus Kostensicht werden Sie
sicherlich einige Kompromisse bei der Maschinenausle-
gung eingehen miissen. Gibt es ein Produkt, das einfach
zu handhaben ist und die Kosten nicht erhoht?

In der Tat gibt es eine effiziente Alternative: den biirs-
tenlosen Motor. Da viele nichts dariiber wissen, méchten
wir zuerst dessen Stellung als Motor fiir die Drehzahlre-
gelung erklaren. Dann werden wir erldutern, wie sich die
Drehzahlregelung von der eines Frequenzumrichter- und
Servomotors unterscheidet, und beschreiben, wie diese
Motoren in verschiedenen Anwendungen zum Einsatz
kommen. Wir hoffen, dass Ihnen die in dieser Broschi-
re enthaltenen Informationen einen guten Uberblick iiber
diese Motoren gewahren, damit Sie bei der Wahl eines
Antriebs eine fundierte Entscheidung treffen konnen.

Der biirstenlose Motor ist in seiner Funktion zwischen
Frequenzumrichter- und Servomotor angesiedelt. Es ist
ein Motor mit einer Drehzahlregelung, der die Drehzahl
so effizient wie ein Servomotor zu einem niedrigen Preis
&hnlich dem eines Frequenzumrichtermotors regelt.

Der Frequenzumrichter bekommt vom Motor keine Informa-
tionen (iber die aktuelle Drehzahl. Es handelt sich um eine
reine Drehzahlsteuerung. Wie bei einem offenen Regelkreis
folgt die aktuelle Drehzahl bei Lastwechseln nicht der Soll-
drehzahl. Die Geschwindigkeitsanderung erfolgt daher last-
abhéngig und die Geschwindigkeitssynchronisierung tiber
mehrere Achsen ist schwierig. Zudem verringert sich das
Drehmoment bei hohen und niedrigen Drehzahlen. Dies ist
eine typische Eigenschaft des Dreiphasenmotors, die eine
gleichzeitige Umsetzung von gewiinschter Drehzahl und
Drehmoment erschwert. Der Frequenzumrichtermotor ist




Was
ist ein
burstenloser
Motor?

Aufbau und Eigenschaften
ahneln denen eines
Servomotors

Encoder Uberwacht
Funktion

¢ Drehzahisteuerung
* Positionssteuerung

 Drehmoment-
steuerung

Servomotor

Beide Motoren bieten einen
geschlossenen Regelkreis mit
Motorriickfithrung

Biirstenloser

Spezialisierung auf
g 9 Motor

Drehzahiregelung

Hall-IC (Sensor)
Uberwacht Funktion

Aufbau eines biirstenlosen Motors

o Leistungsstark, da am Rotor wie beim Servomotor ein Permanentmagnet montiert ist

o Anstelle eines Encoders ist ein Sensor montiert, der ebenfalls einen geschlossenen
Regelkreis ermdglicht

 Anders als ein multifunktionaler Servomotor ist dieser Motor auf die Drehzahlregelung
spezialisiert

@ Exzellente Drehzahleigenschaften:

Geschlossenes Regelsystem in
Servomotoren und biirstenlosen Motoren

@ Ein teurer Allrounder gegen einen

kostengiinstigen Spezialmotor:
Unterschied zwischen Servomotoren und
biirstenlosen Motoren

Breites Geschwindigkeitsverhaltnis von
niedrigen bis hohen Drehzahlen bei fla-
cher Drehmoment-Verlaufskurve

Drehzahlregelung (Last):
+0,2-0,5%

Drehmoment 0,573
[N-m] Begrenzter Belastungsbereich \ Nenndrehmoment
0,450

0,382 ]
0,287

Anlaufdrehmoment

Dauerbetriebsbereich

80 1000 2000 3000 4000
Drehzahl [U/min] )
[BMU-Serie 120 W]

o Selbst bei geringen Drehzahlen kein Drehmomentverlust
 Drehzahl bleibt auch bei Lastwechseln konstant.

Preise fast wie bei Motoren
mit Frequenzumrichter

o Steuert Drehzahl, Position
und Drehmoment

Servomotor
(100 W, ohne
Getriebe)

Biirstenloser
Motor
(120 W, ohne
Getriebe)

Frequenzumrichter
(fiir 100 W)

+
3-Phasenmotor
(90 W, ohne
Getriebe)

© Hohe Funktionalitdt und
Leistung

* Vergleichsweise te

o Stabile Drehzahlregelung,
fast wie beim Servomotor

o \lergleichsweise giinstig

 Drehzahlanderung durch
Frequenzeinstellung

o Vergleichsweise giinstig

Preis:

ca. 1 000 Euro

ca. 290 Euro

Preis:

Ca. 230 Euro

@ Preise stammen von Websites (gepriift von Oriental Motor)

Motoreinheit mit Drehzahlregelung

BMU-Serie

D




Zusatzliche Merkmale des biirstenlosen

Motors:

Keine Einstellung erforderlich, kompaktes
Gehause, energiesparend

Vergleich von kleinen
Industriemotoren (1 W - 750 W)
zur Drehzahlregelung

Vergleichsposten

Zusammen-
setzung / Aufbau /
System

(2

Frequenzumrichter + Dreiphasenmotor

Dreiphasen-Induktionsmotor
+

A

=9

Biirstenloser Motor

ziehen.

Am Magnetmotor (SPM-Typ) montierter Sensor
+ Zugehdriger Treiber

Bitte wahlen Sie den fiir Sie am besten
geeigneten Motor aus, indem Sie die
maximale Drehzahl und Drehzahl-
regulierung (Last) priifen und dabei
Spezifikationen, Arbeitsstunden und
Kosten-Nutzen-Rechnung in Betracht

Servomotor

Am Magnetmotor (SPM-Typ/IPM-Typ ) montierter Encoder
+ Zugehdriger Treiber (Verstérker)

Mehrzweck-Frequenzumrichter
(muss separat erworben werden)

Wie beim Servomotor, mit Ausnahme, dass der Hall IC
(Sensor) die Rotorposition erfasst.

Encoder erfasst die Rotorposition genauer als ein Sensor.

Frequenz- ﬁ
umrichter

=

Steuerung

Treiber /
Verstérker

=

Hall-IC (Sensor) / Encoder

Geschlossener Regelkreis

Steuerfunktion

Genaue Drehzahlregelung ist nicht moglich

Drehzahlregelung
(Drehmomentregelung teilweise mdglich)

Drehzahlregelung, Positionsregelung,
Drehmomentregelung

Drehzahl
(Drehzahlverhaltnis)

100-2400 U/min (1:24)

80-4000 U/min (1:50)

Bis zu 5000 U/min

Drehmoment

Bei Last verringert sich die Drehzahl
Uberhitzung bei Uber-

schreitung des zuldssigen Tatsachliche Drehzahl bei
Drehmomentbereichs maximal zuldssiger Last
[N'm] o3
0 500 1300 1500

Dreh- 04 \\ // |
V Zulassiges | |
02
S
Drehzahl [U/min]

ASHAY
Drguth
ohne Last

\

2500

\
L[

2000

Anlaufdrehmoment

Drehmoment
[N-m]

BegrenLer Belastungs®

Selbst unter Last bleiben
Drehmoment und
Drehzahl konstant.

Nenndrehmoment

Dauerbetriebsberei

0 T
100 1000 2000

Drehzahl [U/min]

3000

Preis:

Motor (ohne Getriebe)
+
Treiber

90 W ~230 Euro
Vergleichsweise glinstig

120 W ~290 Euro
Giinstiger als der Servomotor

100 W ~1000 Euro
Vergleichsweise teuer in Bezug zu anderen
Stellmotoren (Unterschiedlich je nach Genauigkeit
und Leistung des Encoders)

AuBere Form des
Motors

Induktionsmotor

Identische RahmengroBe wie beim Induktionsmotor. Lénge
des Motors ist sehr gering.

RahmengroBe ist im Vergleich zur Leistung klein. Lénge des
Motors ist sehr groB.

Effizienz /
Energiesparleistung

Wirkungsgrad des Induktionsmotors ist nicht hoch.

Hoher Wirkungsgrad dank Motor mit Permanentmagneten

Drehzahlabweichung
(Last)*

-3~-15%

+0,2~x0,5%

+0,01%

Ansprechverhalten

Gering

Hoch

Hoch

Nachlauf

Ja — Hohe Abweichungen

Ja - Geringe Abweichungen

Fiihrt sehr genaue Positionierung aus

Geeigneter
Einsatz

© Wird hauptséchlich bei Betrieb mit fester
Drehzahl verwendet

©® Wenn die Drehzahl nicht schnell gedndert

werden muss

© Bei Geschwindigkeitsdnderungen werden
Drehmoment und Drehzahl stabil gehalten

© Betrieb mit verschiedenen
Geschwindigkeiten

© Hoch ansprechende und prézise Positionierung,
Drehzahlsteuerung und Drehmomentsteuerung

© Betrieb mit verschiedenen
Geschwindigkeiten




Sie wollen mehr iiber biirstenlose Motoren

Fu nfm i n uten -An Ieitu ng wissen, haben aber keine Zeit?

Hier ist ein technisches Kurzseminar fiir

fu r bﬁ rsten Iose M oto ren Personen mit wenig Zeit, um sich ein Grund-

wissen anzueignen.

% Aufbau und Prinzip Biirstenloser
. A . Treiber Motor
Der biirstenlose Motor ist ein Motor mit einem geschlos- —

senen Drehzahl-Regelsystem. Auf Basis der vom Hall IC Strom- || Konverter- | _| Umrichter- 0

(Sensor) erfassten Signale schaltet sich der Transistor im versorgung| | |bereich wandelt| | bereich wandeit

Treiberkreis ein und aus und der Motor dreht sich. Er wird ACin DC um DCin AC um

im Allgemeinen als ,biirstenloser Gleichstrommotor* )
Montierter

bezeichnet. Diese Bezeichnung reflektiert die Entwick- Drahzahl- p— Hall-C (Sensor)
lungsgeschichte — der mechanische Kontakt zwischen Drehzanisignal Regelungsbereich | ~TDrenzahirdckkopplung
Biirste und Kommutator, der Schwachpunkt des Gleich- Drehzahiregler oder
strommotors, wurde durch eine elektrische Schaltung  externe DC-Stromversorgung
ersetzt und eine Wartung wurde tiberfliissig.

Merkmale des biirstenlosen Motors

[ Stabile Drehzahlregelung

[ Kompaktes Gehéause, hohe Leistung

Eingestellte Drehzahl und Drehzahl-Riickkopplung vom Motor werden standig vergli-
chen und die am Motor angelegte Spannung wird entsprechend geregelt. Im Betrieb
bei niedrigen sowie hohen Drehzahlen ist der Motor bei Lastwechseln in der Lage die
Geschwindigkeit stabil zu halten.

Da im Rotor Permanentmagneten verwendet werden, ist der Motor kompakter und
bietet eine hohe Leistung. Im Vergleich zu einem Dreiphasenmotor mit einer Leistung
von 90 W ist er um 75 mm kiirzer und bietet eine 1,3-fach hohere Leistung. Dies tragt
zu einer Verkleinerung

der Anlage bei. 80

Motor der lung (Last):

BLE-Serie 20,2% BLE-Serie 120 W

Blrstenloser i Drehzahlrege-

Allgemeiner . Drehzahlrege-
Umrichter lung (Last):
(V/f-Steuerung) T ' Circa -15%

Frequenzumrichtersteuerung
Dreiphasen-Induktionsmotor 90 W

0 Istdrehzahl Solldrehzahl:

* Solldrehzahl: 1000 Wmin 1000 U/min
Lastfaktor: 80%

©000000000000000000000000000000000000000000000000000,00000000000000000000000000000000000000000000000000 00

[ GroBer Drehzahlregelbereich [ Energieeffizienz

Der Drehzahlregelbereich ist groBer als bei Frequenzumrichtern. Wenn ein Drei-
phasen-Induktionsmotor von einem Frequenzumrichter betrieben wird, erfolgt bei
niedrigen Drehzahlen eine Drehmomentbegrenzung. Da der biirstenlose Motor solche
Einschrénkungen nicht kennt, ist er fiir Situationen geeignet, bei denen bei hohen wie
bei niedrigen Drehzahlen ein gleichbleibendes Drehmoment gefordert wird.

Um Sekundarverluste am Rotor zu verhindern, ist der Rotor des biirstenlosen Motors
mit einem Permanentmagneten bestiickt. Im Vergleich zu einem umrichtergesteuerten
Dreiphasen-Induktionsmotor* wird die Stromaufnahme um ca. 23% verringert und
damit die Energieeffizienz erhoht.

Verringerung der
Stromaufnahme um
etwa 23%

BLE-Serie Anlaufdrehmoment
60 W
0,4

80 Verlust
Eingang (W) 60
40
20

Begrenzter Nenndrehmoment
Belastungsbereich

Drehmoment

Nm 027

0,15

60 Leistung

Dauerbetriebsbereich

s

BLE-Serie 60 W Frequenzumrichter-

o . steuerung Dreiphasen-
* Bei einer Ausgangsleistung von 60 W Induktionsmotor 60 W

0 v v v +
100 1000 2000 3000 4000
Drehzahl [U/min]

[ Spannungsversorgung und Betriebsart

Sie konnen einen biirstenlosen Motor anhand seiner Betriebsspannung AC-Betriebsspannung DC-Betriebsspannung
(Wechselstrom oder Gleichstrom) auswahlen. Fiir AC-Betriebsspannung sind
verschiedene Motor-Treiber-Kombinationen erhéltlich, beispielsweise mit

Drehzahleinstellung mittels integriertem Potentiometer, mit Anbindung an Feld-
bussysteme oder als All-in-One mit integriertem Treiber und Controller.
Fiir DC-Betriebsspannung sind u.a. Motoren mit hoher Leistung erhélt-
lich, die sich fir FTS-Anwendungen eignen. Die breite Auswahl an Typen mit Q
Stirnradgetriebe und Hohlwellen-Flachgetriebe wird vielfaltigen Anwendungs-

moglichkeiten gerecht. Motortyp mit
integriertem

Treiber und

Controller




ey Fallstudie zur Einfuhrung von Motoren

g~ mit Drehzahlregelung

M 69 I i cherweise reicht ei n Falls die Drehzahl geandert werden muss,
brauchen wir einen Frequenzumrichter. Die
H H Steuerung kann dann spater am Standard Motor
Drel phasen mOto r! da d Ie angeschlossen werden. Es ist einfach!

Aufgaben einfach sind.

Uli Umrichter wéhlte Firma A fiir den Motor und Firma B, die ein erfahrener Kollege 1
empfahl, fiir den Frequenzumrichter.

( uli Umrichter )

| g Trat der Firma in diesem Jahr bei.
Er handelt schnell, tendiert aber zu
libereilten Entscheidungen.

(M)
»Ich muss einen Motor und einen Frequenzumrichter §
o . = . @
auswahlen - das ist etwas umstandlich.“ Uberhitzung bei Uber- Tatséchliche Drehzahl E
schreitung des zuldssigen bei maximal zuléssi- =
Ich dachte, dass eine Dreh- Motor und Frequenzumrichter Da ich bei der Kombi- Drehmomentbereichs ger Last =)
zahlanderung zwischen 3 stammen von verschiedenen nation von Motor und Dreh- 04 \\ : z
und 120 Hz méglich ist. Aber Herstellern. Das Datenblatt Frequenzumrichter moment oy \./ Zulissiges =
kann es sein, dass der Dreh- des Motors gibt keine Dreh- keine genauen IN-m] o3 Drehmoment | >
zahl-Einstellbereich in den moment- oder Stromwerte Drehmoment- und 02 \\ \ \ N z»
Spezifikationen eine Sache an, wenn diese kombiniert Drehzahlwerte habe, ’ \\ \ \ Drehyahl S
ist, und ob der Motor dann werden. Es heiBt nur ,Unter- wére es wohl besser, o ohne Last =
tatséchlich so funktioniert, schiedlich, je nach Modell des eine Kombination zu \\ \ \ \ \
eine andere? Ich muss die Frequenzumrichters und der wahlen, die hohe Leis- . o T
Spezifikationen genau priifen. Einstellungen®. tungsreserven bietet. Drehzah! [U/min]

,Circa 0,2 kW?
Das ist zu viel.

»Da es sich um unterschiedliche Hersteller handelt, sind auch die S
Lieferzeiten unterschiedlich. Die Bestellung ist sehr schwierig.”

Bunjja)sag
pun uonejnyjjey @

Motor und Frequenzumrichter stammen von unterschiedlichen Herstellern. Sdilze e Tl
Die Lieferzeit fir den Frequenzumrichter scheint lang zu sein, also muss ich Ich frag mich, ob
friihzeitig bestellen. ich ihn auf ande-
AN . . . rem Weg besorgen
Was? Der Motor wird in einer Woche geliefert, aber der Frequenzumrichter ist =

vergriffen?!

4{%)) ,Die Parameter miissen eingestellt werden, <§
_#Z das bereitet mir aber etwas Sorgen.* 3

3 - 3 1Y)

Fir das Setup muss der Motor zuerst an den Frequenzumrichter angeschlossen und entspre- th?:dﬁfﬁeu&;?;i:r i E%
chend der Kapazitét eine automatische Einstellung durchgefiihrt werden. Ich méchte einen Uber- delt, unterscheidet sich a =
=1

lastschutz vorsehen, deshalb ist eine elektronische Temperaturiiberwachung erforderlich. GGl eI}

{,g._‘) »Fur das Forderband bestehen weitere Anforderungen?

g Das hétten Sie mir viel friiher sagen miissen!* °
Mit dem Forderband wird ein neues Produkt transportiert? Ich habe verschiedene Férderband- L g
Sie wollen das Transportgewicht von 10 kg auf 15 kg linien installiert. Ist es nicht méglich, @ 2..
erhohen? dass alle Achsen mit der gewiinsch- g’
Ich habe einen Motor mit ausreichend Leistungsreserve ten Geschwindigkeit arbeiten? =
gewahlt, aber bei der tatsdchlichen Verwendung verringert Unter Last nimmt die Geschwindig- =
sich die Geschwindigkeit. keit in Abhéngigkeit vom Gewicht ab. %
Mein erfahrener Kollege sagte, der Frequenzumrichter biete Soll ich versuchen, die Geschwindig-
einen offenen Regelkreis und die Geschwindigkeit &ndere keiten zu synchronisieren? =

sich entsprechend der Last.

4!%_]) ,Das ist furchtbar, ich komme kaum

mehr von den Férderbandern weg.*

Das Display zeigt die
eingestelite Geschwin-
digkeit. Die tatsachli-
che Geschwindigkeit
ist unbekannt.

Nur eines der Férderbander |auft langsamer. Aber ich habe die
Einstellung gar nicht gedndert. Warum?!
Ich muss die Einstellung vor Ort vornehmen.

Buniajalsny
pun puesiap @




Aufgabe

Aufgabe ist es, zwei
Forderbander fiir folgende

Zwecke zu konzipieren:
1. Zum Transport von Teilen
2. Zur Produktprifung

I ch m 6chte d i e Anza h I der Es heiBt, dass Motor und Treiber zusammen

geliefert_ wgrdep und die Einheit ,.,fL.ir . .
Dinge, die ich berlucksichtigen | it
muss, minimieren. e

Bodo Biirstenlos wéhlte einen Motor der Serie BMU, der eine einfache Bedienung verspricht.

Trat der Firma in diesem Jahr bei. Er
scheint Talent im Umgang mit Problemen

zu haben.
JE »Ich bin sehr froh, dass ich bei der Wahl des
\@ Motors nicht zu viel recherchieren muss.“ N
kann von 80 bis
Das Drehmoment ist bei jeder Drehzahl Ein Motor ist mit einem Fur die Auswahl des Motors auf 4000 U/min
konstant. Das ist leicht zu verstehen. passenden Treiber kombiniert, und Treibers erstellte der eingestellt werden!
Anlaufdrehmoment daher brauche ich die Hersteller schnell und kostenlos
Leistungsfahigkeit nicht zu eine Berechnung. Als ich vom
el . Nenndrehmoment wahlen. Zudem sind alle Techniker des Herstellers eine
e Merkmale und Spezifikationen Antwort erhielt, konnte ich auch
Co== klar dargestellt und vom noch Fragen stellen.

""""""""""" Hersteller garantiert.

0 T
100 1000 2000 3000 4000
Drehzahl [U/min]

L‘A »ich kann alles gleichzeitig bestellen und der Hersteller
\w sicherte eine schnelle Lieferung zu.“

o

Die Einkaufsabteilung ist froh, Noos 4 ey
. . . wenn sie schnell und nur anhand SR A o
Ich kann die Bestellung anhand einer Teilenummer desselben Herstellers einer einzigen Produkt- Alles-in-
vornehmen. Sind fiir Motor, Treiber und Getriebe unterschiedliche Nummern | zaleiiliiefsnclgen einem-
Dies vereinfacht ihren Job. Paket

erforderlich, wird der Kauf kompliziert.
Falls die Auslieferung schnell erfolgt, kann ich die Bestellung auch noch
spéter vornehmen.

LW |, Ich kann die Teile sofort ohne Einstellung von Parametern
\ anschlieBen. Die Bedienung erfolgt intuitiv und schnell.“

Drehen und
drlicken. Einfach! \
N\

Ich kann den Motor in einem einfachen Arbeitsschritt durch Anklemmen der Steckverbinder mit dem W mi3000
Treiber verbinden. Und die Einstellungen fiir den Férderbandbetrieb? Wie ich sehe, ist nur die Drehzahl- ™S
steuerung von Belang und eine Parametereinstellung daher nicht erforderlich. Nun kann ich intuitiv steuern.

L‘-‘ »Sie haben weitere Anforderungen an das Foérderband?
\ Das ist OK. Es sind keine Einstellungen erforderlich.“

Optimierte Motorauswahl und -
reduzierter Zeitaufwand fuhren

zu einer Reduzierung der; *
Gesamtkosten.

Die tatsachliche
= . Geschwindigkeit und d
(L1 ,Ich kann den Motor unbeaufsichtigt, [
N bands werden in einem

also stressfrei, arbeiten lassen.” Digitaldisplay angezeigt.

Ich kann die aktuelle Drehzahl des Motors sowie
dessen Lastfaktor (iberwachen.

Eine Forderbandlinie zeigt einen hohen Lastfaktor, der
vermutlich durch eine fehlerhafte Montage der Gerate
verursacht wird. Die Digitalanzeige arbeitet gut und
die Anlage lauft selbst nach Produktauslieferung wie
eingestellt einwandfrei.

TSI ST TS ST TS

I
|

|

= i i Belassen wir
Vom Forqerbanq wird ein neues Produkt . Ich haPe meh- eyl @ 8ch|ussfo|geru ng
transportiert? Sie wollen das Transportgewicht von rere Forderbandli-
10 kg auf 15 kg erhéhen? nien installiert. Selbst
Meine Berechnung zeigt, dass das Drehmoment unter Last scheinen Ich bin froh; dassiich die Wahl “
dieser Einheit ausreicht. alle Linien mit der ein- nicht auf'Basis von Vermutun-
Selbst bei schwgrer Last bleipt die i ggste!lten Gesc?hwin— gen vorgenommen habe. ~
Bandgeschwindigkeit sicherlich unveréandert. digkeit zu arbeiten. !



Vertrauen Sie bei der
Drehzahlregelung auf
burstenlose Motoren.

Stabile Drehzahl ohne erforderliche
Korrektur — und zu einem exzellenten
Preis-Leistungs-Verhaltnis.

Burstenlose Motoren werden fir die
Drehzahlregelung der Zukunft emp-
fohlen.

Bei Oriental Motor sind alles Standard-
produkte, die Auswahl ist einfach.

Wir akzeptieren auch Einzelbestellun-
gen und garantieren kurze Lieferzeiten.

Tel: 0211-52067-00 www.orientalmotor.de

(6B ) Tel:01256-347090 www.oriental-motor.co.uk

Tel: 0147 8697 50  www.orientalmotor.fr

Tel: 02-93906346 www.orientalmotor.it

Orientalmolor

MO GFV2G20

Orientaimotor

Einfache Bedienung

Vielseitige
Kombinationsméglichkeit

Spitzen-Produktserie zum Steuern von
Drehzahl, Drehmoment und Position

BMU-Serie

Mittels Gateway
kompatibel mit
folgenden Produkten:

CC'L ink
MECHATROLINK
—_—
EtherCAT.

BLE-Serie

Motor/Treiber/Controller

Kompakter Treiber

Mit Digital-
anzeige

BXII-Serie

Getriebe/Bremse sind vormontiert.

All-in-One DC-Betriebsspannung
Mit Digital- Die Motorelj allgr Serien s?nd genomjte
anzeige Produkte, die mit vormontierten Getrieben
- und einer elektromagnetischen Bremse
= 2 erhdltlich sind. Wir konnen kurze Lieferzeiten
w garantieren.
BLA-Serie BLH-Serie

Customer Center (Support in Deutsch & Englisch)
Kostenlose Hotline 00800 22 55 66 22 info@orientalmotor.de

Kombinierbar mit Hohlwellen-Flachgetriebe
und einer elektromagnetischen Bremse

Oriental Motor (Europa) GmbH
www.orientalmotor.eu

DE/032015/VERSO1
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